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Abstract.

En este trabajo, se estudian varios invariantes de algebras de Lie: la di-
mension maximal de sus subdlgebras e ideales abelianos, la minima dimensién
para su representacién y diversos invariantes para el caso de dlgebras de Lie
filiformes.

Si g es un &lgebra de Lie de dimensién finita, denotaremos por a(g) v 5(g)
al maximo entre la dimensién de todas las subéalgebras e ideales abelianos de
g, respectivamente. Estos invariantes fueron introducidos por Schur en 1905
al estudiar las subdlgebras abelianas maximales en el algebra formada por
matrices cuadradas. Se usan en el estudio de contracciones y degeneraciones
de élgebras de Lie ([3, 2]).

Otro de los invariantes estudiados es p(g) para representaciones de g. Este
invariante fue introducido por Burde [1]. Lo usaremos para calcular repre-
sentaciones de algebras de Lie filiformes usando las matrices g,, formada por
matrices cuadradas estrictamente triangulares superiores.

Por dltimo, se analizan los invariantes z; y 2o que han servido para el
estudio y clasificacién de algebras de Lie filiformes hasta dimensién 12.
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