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Ajuste a la nube de perfiles fila en R?
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o Ll vector u, = (\/f.l, Y TR /f.p)/ es un vector propio de T,

con respecto al autovalor 0.

L pxpUpnx1) = Upx1 = Aply

e Los autovectores u, # u, de T, lo son también de T* = X*'X*, y
respecto de los mismos autovalores \,. Ademds, u, también es au-
tovector de T pero respecto del autovalor unidad de T™.
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Simplificacion en los calculos de las proyecciones VY,

o Bl vector u, = (\/f.l, VS R TR /f.p) es un vector propio de T,

con respecto al autovalor 0. (Tpxpup<pxl) = MUy = 0px1) =
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En efecto:
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e La matriz T = X X donde Tij = liJili tiene de término general
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Sixl = \/% vamos a ver que el término general de 7% = X X os:
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En efecto:
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Se observa que el término t* , es analogo a ty salvo que no esta centrado,
7J

fij
( v/ f.; es el centro de gravedad de los perfiles 5 \}E

decir que X™ es la matriz no centrada respecto de X.

), por lo que podemos

e Los autovectores u, # u, de T', lo son también de T™ = X*/X*, donde

xrr = ‘;”f y respecto de los mismos autovalores. Ademds, u, también
V /i

es autovectar de T™ pero respecto del autovalor unidad de T™. En efecto,
sea U, 7 Uy, de componentes ;.

TUuy = AU T uy = Aty =— Tu, = T uy,
Considerando la j-ésima componente de ambos vectores, se debe cumplir:
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Ademas si uy = uy = (ij) autovector de 7' respecto al autovalor A, = 0,
veamos que es autovector también de 7™ pero respecto del autovalor A, = 1,
es decir T*u, = u,, (tomando el elemento j-ésimo del vector T™*u,), se tiene
que cumplir:
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Ajuste a la nube de perfiles columna en R"
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Simplificaciéon de calculos

S*T=X"X X;i = CI)a' = (.
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o Ll vector v, = (\/f1., Y \/fn.) es un vector propio de S,

con respecto al autovalor 0.

Snxnvp(nxl) = Opx1 = HpUp

e Los autovectores v, # v, de S, lo son también de S* = X*X*, y
respecto de los mismos autovalores ji,. Ademds, v, también es au-
tovector de S* pero respecto del autovalor unidad de S*.



Relacion entre los dos subespacios ajustados
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