Métodos Matematicos II: Control Tema 2 (Tipos A y B)
Nombre y Apellidos: Duracién: 45 min.

Data la ecuacion diferencial
v + oy + Py = Ae” cos(wt)
1. (5pt) Calcula la solucién general para « = —4,8 =4,y =2 A=1,w=0

2. (5pt) Calcula la solucién general de la ecuacién homogenea para o = —4 y = 13.
Proponer una solucién particular para v = 2, A = t,w = 3 por el método de los
coeficientes indeterminados (no hace falta calcular los coeficientes).

Solucién: yl( ) = €e* (c1 + cot + 317),
Yon(t) = € (c1 sin(3t) + c2 cos(3t)), yap = €t ((at + b) sin(3t) + (ct + d) cos(3t))

Data la ecuacion diferencial
v+ ay' + Py = Ae” cos(wt)
1. (5pt) Calcula la solucién general para a = —6,8=9,7=3,A=1,w=0

2. (5pt) Calcula la solucién general de la ecuacién homogenea para o = —6y = 13.
Proponer una solucién particular para v = 3, A = t,w = 2 por el método de los
coeficientes indeterminados (no hace falta calcular los coeficientes).

Solucién: y;(t) = €¥ (c1 + cot + $t2),
Yon (t) = €% (¢ sin(2t) + co cos(2t)), yap = €'t ((at + b) sin(2t) + (ct 4 d) cos(2t))

Nota: Hay alumnos que ensayan ys, = e*t(at + b) (csin(2t) + d cos(2t)), pero esto no
estd bien, porque los polinomios P;(t) = (at + b)c y Q1(t) = (at + b)d que acompanan
al seno y al coseno (salvo el t* de la resonancia) son proporcionales, cuando deberian ser
independientes.



