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Página 8, Ĺınea 1,...verdaderamente dif́ıciles...

Página 24, Ĺınea 2,...clase Ck...

Página 24, Ĺınea 12,...La matriz de coeficientes...

Página 26, Ĺınea 6, Γ2 := {α(t) : t0 < t < t1}
Página 33, Ĺınea 13,...y ṙ < 0 en ]−∞, ω[.

Página 34, Ĺınea última,...(tn − tn0)

Página 44, Ĺınea 13, Ejercicio 1.10, ...limt→ω |ẋ(t)|...
Página 58, Ĺınea 6,... |x(t)| ≤ |x(t0)|+ ...

Página 68, Ĺınea 2, x(t) = r(t)(cos θ(t), sen θ(t)), ...

Página 86, Ĺınea 1,...u = nπ, n ∈ Z...
Página 99, Ejercicio 2.3 ...x2J ′′n(x) + xJ ′n(x) + (x2 − n2)Jn(x) = 0.

Página 105, Ĺınea 7,...α, β ∈ R3 constantes.

Página 108, Ĺınea 1,...en una solución...

Página 112, Ĺınea 16,...∆ij = {(r1, · · · , rn) ∈ R3n...

Página 113, Ĺınea 2,...R3n \∆...

Página 114, Ĺınea penúltima,...〈∇f(λx), x〉...
Página 116, Ĺınea 5 ascendente,... ẋ = X(x), x(0) = x0,

Página 118, última ĺınea ...τ = a
K = δ

4K .

Página 122, Ĺınea 7,...λx+ (1− λ)y ∈ A.
Página 132, el parámetro ω tiene dos significados: velocidad angular y ráız
cúbica de la unidad

Página 139, Ĺınea 3,...sen t en lugar de sin t

Página 142, Ĺınea 8,...limα→−µ f(α) = +∞
Página 143, En las gráficas el punto de libración L1 debe ser reemplazado por
L2
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