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Introduccién

Reconstruccion de defectos

@ Parametrizacion del defecto

@ Simulacién de respuesta
mediante un modelo
simplificado

@ Minimizacién de la
discrepancia A

aren Ange (60g)
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Robot: inmersion

Cuba de inmersién
@ OndasP o S
@ Focalizacién
Escaneo automatico

@ transmisién
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Robots: inspeccion de railes

Wheel Probe Used in Railroad Rail Inspection
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Frecuencias extremas
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@ Microscopia ultrasénica: hasta 1.5 GHz

@ Excitacion laser: excitaciéon de < 1ps
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Microscopia acustica
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Focalizacién de ondas Rayleigh en superficie ante angulo critico
Desenfoque: efecto V(z)
Medicién de velocidad de propagacién y atenuacién en superficie
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Ondas Lamb
Analisis modal operacional
Comunicacién
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Ondas Lamb

Inspeccion en piezas longitudinales 1D
Railes
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Analisis modal operacional

Excitacién:
@ Test de impacto
@ Vibraciones forzadas
Analisis:
@ Modos y frecuencias propias
@ Respuesta en el tiempo
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Analisis modal operacional

Sistemas mas avanzados:
transmision inalambrica.
Acelerémetros bajo carga de
ensayo o carga de uso, galgas,
US, emisién acistica, etc.
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Simuladores computacionales

UTDefect (Suecia)
UTSIM (EEUV)
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Comunicacién por induccién
@ 20 mm
o D/A 12-24 bits
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Comunicacién inalambrica

Comunicacién inalambrica
@ 600 m
@ 2Mb memoria
e RF 916 MHz
Comunicacién inalambrica multiplexada

@ 65536 emisoras

. Internet
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Miniaturizacién

Transmisor
e 95¢g
@ 7-70 m rango
@ Resolucién 22 bits
e RF 300-900 MHz
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Comunicacién inalambrica

Sensores de desplazamiento DVRT (magnético)
Desplazamiento sin contacto
Sensores de fuerza

‘Spherical Ruby Tip-.
WiinoiCore—__ g
Sepphire Bearing... 7

30455 Shell

Compression Spring
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Aplicaciones emergentes

Sensors for
Civil Engineering

hog ™ g

Sensors for Biomechanics

Wireless sensors measuring
strain, position and motion

shoulder ligament strains.

spinalligament strains & wireless vertebral
BN N trains

elbow ligament strains.

: MG
megsures orientation
wireless emg and ekg and motion

hip replacement - sensors for

wrist ligament strains. measuring micromotion

Smart,addressable and fost our data
logging transceivers form advanced Loy vt
sensor networks for testing &

monitoring structures. knee ligament strains
Compact, magnetic mount, NEMA smart total knee
ated wireless nodes measure strain,
displacement temperature, and
acceleration.

ankle ligament strains
achilles tendon strains
wireless smart insoles

arch support strains.
measure force
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